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	Как кросскорреляционные алгоритмы обработки изображений, так и сами измерительные PIV-системы постоянно претерпевают усовершенствование. Прогресс в развитии цифровой и компьютерной техники и лазерных систем уже дает возможность измерения трехкомпонентных мгновенных полей скорости потоков. В настоящее время существует несколько модификаций PIV–методов, таких как:
	Как кросскорреляционные алгоритмы обработки изображений, так и сами измерительные PIV-системы постоянно претерпевают усовершенствование. Прогресс в развитии цифровой и компьютерной техники и лазерных систем уже дает возможность измерения трехкомпонентных мгновенных полей скорости потоков. В настоящее время существует несколько модификаций PIV–методов, таких как:
	Как кросскорреляционные алгоритмы обработки изображений, так и сами измерительные PIV-системы постоянно претерпевают усовершенствование. Прогресс в развитии цифровой и компьютерной техники и лазерных систем уже дает возможность измерения трехкомпонентных мгновенных полей скорости потоков. В настоящее время существует несколько модификаций PIV–методов, таких как:
	 Stereo Particle Image Velocimetry (SPIV или Stereo PIV) является расширением метода PIV, позволяющим измерять трехкомпонентные поля скорости в выбранном сечении потока,
	 Time Resolved Particle Image Velocimetry (TRPIV) — метод высокоскоростной регистрации полей,
	 Tomographic Particle Image Velocimetry (Tomo PIV) — томографичекий метод, являющийся расширением метода Stereo PIV, и позволяющий измерять мгновенные трехкомпонентные поля скорости в выбранном измерительном объеме потока,
	 Micro Particle Image Velocimetry (Micro PIV) — метод, разработанный для измерения мгновенных и средних полей скорости в выбранном сечении потока в канале микронного размера методом PIV с использованием в установке микроскопа,
	 Scanning Particle Image Velocimetry (Scanning PIV) — сканирующий PIV–метод, позволяющий совершать квазиобъемный анализ поля скорости,
	 Holographic Particle Image Velocimetry (HPIV) — голографический PIV–метод.
	Рассмотрим более подробно те модификации PIV–метода, которые наиболее часто используются при исследовании сложных вихревых структур, в том числе и грибовидных течений. Так с выпуском на рынок высокоскоростных видеокамер были разработаны высокоскоростные системы PIV (High Speed PIV (HSPIV) или Time Resolved PIV, открывающие новые возможности в исследовании нестационарных и турбулентных потоков. В их состав обычно входят камеры со скоростью записи от тысячи кадров в секунду. Так на сегодняшний день высокоскоростная PIV система FlowMaster фирмы LaVision использует цифровые видеокамеры с частотой кадров от нескольких кГц при разрешении 4 Мп  до нескольких сотен кГц при уменьшенном разрешении. При этом применяются лазеры с частотой импульса 20 кГц. [43].





